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Substituce pro / R(cosz,sinz)dx, kde R je racionalni funkce dvou proménnych:
(1) sinx = t, pokud R(— cosz,sinz) = —R(cos z,sin ),
(2) cosx =t, pokud R(cosx,—sinz) = —R(cosz,sinx),

(3) tgx =t, pokud R(—cosz, —sinz) = R(cosz,sinx),

2dt 2t 1—¢?
(4) tgg =1 (;niverzélni substituce). z = 2arctgt, do = T sinx = e COST = o e
tgxr = Tz
Aplikace urcitého integralu
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Aproximace metodou nejmensich ¢tvercu

plaei) ~ fi, i=0,1,....n,
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Soustava (1) se nazyva soustava normdlnich rovnic.



