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(NEUPLNY TEXT)

1 Substitucni metoda integrace

Véta 1.1 (1. substitu¢ni metoda). Predpoklidejme, Ze funkce w : (a,b) —
(A, B) ma derivaci vsude v (a,b) a Ze funkce f: (a,b) — R mad tvar
f=(gow)-u,

kde g : (A, B) — R. Pak plati:
Je-li G funkce primitioni ke g v (A, B), je funkce G ow funkce primitivni
k f v (a,b).

Véta 1.2 (2. substituéni metoda). Necht f : (a,b) — R a necht w :
(, B) =pa (a,b) (tzn., Ze w(a, B) = (a,b)) spliuje vsude v («, 5) podminku
0 # W' # +o0. Pak plati

Je-li G funkce primitivni ke g := (fow)w' v (a, B), je funkce F := Gow™?
funkce primitioni k f v (a,b).

2 Ijlohy na jednoduché substituce

2.1 Linearni substituce v = ax + b

Uloha 2.1. I = /(cos(?x —3) +sin(z + 5)) dz.

Resend. I = /(008(295 —3) +sin(z + 5)) der = /008(21: —3)dz + /Sin(m +
5)dx =

u=2r—-3|v=x+5 1
du=2dzx | dv=dx | == /cos(u)du + /sin(v)dv =
du 2
5 = dx
I L.
5 sin(u) — cos(v) + C = 5 sin(2z — 3) — cos(x + 5) + C. O



2.1.1 Dalsi jednoduché substituce

Uloha 2.2.[:/ dr
e —1
u=-e"
. dx du =e" dzx < L
Resem.[—/ﬁ— du = udz _/u—l—/u(U—l)du—
v — dz
_/_1du:_ %Hdu:_/(_u)““_l)du:
u(u —1 u(u—1) uw(u—1)

_/< u—l (uu__11)>du:—/(—ui1—|—i)du:

/u— du—/ —du=Inlu—1—In|u|+C =

Inje® =1 —In|e’|+C=ln|e"—1| —Ine®*+C =In|e* —1| —z + C.

xdx

Uloha 2.3. [ = | ————.
V12 — a2

=xdx

Reseni. I vdv du = 20ds /d; 1/ ~14
esent. = —_— = U = 2xr dxr = —_ = = u u =
x? —a? du Vu 2

ur +C=u+C=vVa2—a2+C.
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